
①送信機
ドライバ－の指先の操作を電波信号に変換し、
アンテナから受信機に向かって発信します。

②受信機
送信機からの電波信号を受け取りサ－ボ/ESCに指令
を送ります。

③サーボ
受信機から送られてきた信号に従い内部モ－タ－を
制御し、ステアリングをコントロ－ルします。

④ESCアンプ
受信機から送られてきた信号に従いモ－タ－の回転
スピ－ドを変え、車のスピ－ドをコントロ－ルします。

⑤バッテリー
ラジコンカ－を走行させる電源です。何度も繰り返し
充電して使用することができます。ニカド/水素ニッケル
(7.2V)/リチウムポリマ－(7.4V)バッテリ－などが最適です。
2000mAh⇒3600mAh容量の数値が多くなるほど長時
間の走行が可能です。

⑥モーター
ラジコンカ－を走行させる動力です。
一般的に540サイズと呼ばれるものが搭載可能です。
ブラシモ－タ－/ブラシレスモ－タ－からお選びください。
21.5Ｔ⇒17.5Tと数値が少ない程高速回転でスピ－ドが出来ます。

⑦充電器
バッテリ－の充電を走行時に必要です。ニカドバッテリ－
/水素ニッケルバッテリ－、リチウムイオンバッテリ－の種類
によりお選びください。
その他に急速充電器/普通充電器、により充電時間
が異なります。また使用環境に応じて入力電源を
AC100V/DC12、お選びいただけます。
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⑤ストレートパックバッテリー ⑦充電器⑥モーター（540サイズ）

※●540モ－タ－
　●540サイズブラシモ－タ－23Ｔ～30T、
  ●ブラシレスモーター21.5Ｔ推奨。

⑥モーター（540サイズ）

※●ニカドバッテリー/水素ニッケルバッテリー
　　7.2V2000mAh～7.2V4000mAh
　●リチウムイオンバッテリ－
　　7.4V2000mAh～7.4V4000mAh




